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1 EINLEITUNG 
Wir beglückwünschen Sie zum Erwerb des EL400 Digital Readout 

System (DRO) hergestellt von ELECTRONICA MECHATRONIC 

SYSTEMS (I) PVT. LTD., PUNE (INDIEN). Diese Digitalanzeige  ist nach 

dem neuesten Stand der Technik gebaut und bietet Ihnen alle modernen 

Top-Funktionen in einem eleganten und kompakten Design,die Ihnen auch 

bei der Steigerung  der Produktivität und Minderung des Ausschusses 

helfen. 

Einige der Hauptmerkmale der Serie EL400 der DRO sind: 

 Anwendbar für alle Maschinenarten, ob neu oder gebraucht, 
einfach oder komplex. 

 Leicht zu installieren 
 Zusätzliche vierte Achse ermöglicht Messgeberkombinationen für 

Fräsmaschinen. 

 Benutzerfreundlich. 

 

 Bitte lesen Sie diese Bedienungsanleitung aufmerksam 

durch, um die Digitalanzeige EL 400 optimal nutzen zu 

können. 

 Electronica Mechatronic Systems (I) Pvt. Ltd. behält sich 

das Recht vor, die technischen Bedingungen ohne 

vorherige Ankündigung zu ändern. 
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2 Technische Daten 

Netzstromversorgung 
90é..265 VAC 

50/60 Hz 

Sicherungsleistung 
500mA träge Sicherung (Slow Blow) 

20mm 

Energieverbrauch   20 Watt Max. 

Lagerungstemperatur -20ºc bis 70ºc 

Betriebstemperatur 0ºc bis 50ºc 

Relative Luftfeuchtigkeit        20% bis 85% nicht kondensierend  

Maße (mm) 
(earth stud ausgeschlossen) 

155 X 270 X 80 
(L x H x B)         

Nettogewicht    Ca.  5 kg 

Messgeber Input RS422 

Anschlussstelle 9-Pin D-Type (F) 

Zusatzanschlüsse 

15-Pin D-Type (F) Für Nebenausgang 
(zusätzlich) 

Messgeber Anschlussstecker für 
Messkopf Eingang (zusätzlich)USB B 

Typ Anschlussstecker  
(nur zum Betriebsansatz) 

Auflösung 0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/20/50 µ 

Display 
7 stellig mit +/- Anzeige  

7 Segment LED 

Quantisierungfehler   
+/- 1 stellig 

Standard Compliance 
EMC und Unterspannung Einhaltung 

mit BS EN 61326 
RoHS 

 

 ISO 9001:2000 
COMPANY 
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3 Bitte lesen und dann fortfahren !! 
 EL400 DRO ist ein hochentwickeltes elektronisches Gerät und 

erfordert deshalb vorsichtige Behandlung um  Schäden zu 
verhindern. 

 Die Nennspeisespannung muss innerhalb der genannten Grenzen 
sein und darf sie auf keinen Fall überschreiten. Es kann zu 
irreversiblen Schäden führen. 

 Die DRO darf nur von einer befugten Person ausgepckt werden, 
sonst ist die Gewährleistung der DRO nicht mehr gültig. 

 Die Erstellung eines äquipotentialen Punktes (Erdung) ist 
erforderlich um grosse Schwankungen in den Abläufen der  DRO 
zu verhindern. 

 Die Kabelführung für die DRO und Messgeber ist so einzurichten, 
dass sie nicht durch oder in der Nähe von hoher induktiver Last 
durchfährt und dabei weitere Gefahren veranlasst. 

  EL400 DRO verfügt über standard Einhaltung mit   
 EMC Directive EN61326 Standard 61326-4-2, 61326-4-4, 

61326-4-11, 61326-4-5, CISPR 16-1 and 16-2. 
 Einhaltung mit  RoHS.  

 Die Gewährleistung gilt als ungültig bei folgenden 
Bedingungen 

 Die von dem Hersteller vorgeschriebenen 
Lieferbedingungen sind nicht eingehalten worden 

 Missbrauch des Geräts. 
 Die Umweltbedingungen sind ausserhalb der Angaben des 

Herstellers. 
 Manipulation bzw. Verfälschung der Elektronik. 
 Ersetzen von Originalteilen durch Teile, die nicht von dem 

Hersteller vorgeschrieben sind. 
 Gebraucht mit Messgeber, die nicht von dem Hersteller 

geliefert sind. 
 Entsorgung 

Am Ende ihres Lebens ist eine EL400 DRO auf eine 
umweltfreundliche Weise und gemäɓ der hiesigen Gesetzgebung 
zu entsorgen. Das Gehäuse und andere Bauteile sind eventuell 
geeignet zum Recycling. BITTE NICHT VERBRENNEN.   
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4 Vor dem Start 

4.1 Vorderseite  

 

 

 

 

 

 Hinweis: In dem 4 Achsenmodell wird das dritte Display zwischen  

Z und U Achse gewechselt. Dies erfolgt nach dem drücken der 

Taste    zuerst und dann der Taste  . 

1.1.1. Tatsen für maschinenspezifische Funktionen: 

 Fräsmaschine Funktionen. 

 Drehmaschine Funktionen. 

 EDM Maschine Funktionen. 
 Hinweis: Einfache DRO bietet keine maschinenspezifische 

Funktionen . 

Basic 

funktions 

DRO 

Display 

Achse 

Keys 

Allgemeine 

Funktionen 

Maschinenspezifisc

he Funktiontasten 

Ziffer 

Tastatur 

Achse Nullpunkt 

Taste 
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4.2 Rückseite 

 

  

Encoder 

Eingang (Inputs) 

 

Neben 

Konnektoren 

 

Herstellerkennzeichen 

mit Fertigungsnummer 

 

Krafteingang 

IEC 

Konnektor 

Äqupotenzialer 

Punkt (Erdung) 

Power ON 

Schalter 

 

Sicherung 

(zusammen mit) 

Messkopf 

Konnektor 

 

Equipotential 

Point (Ground 

terminal) 
USB B Typ 

Anschlussste

lle  

 Hinweis: Dies ist die Rückseite für 4-Achsen EL400 DRO. 

 Hinweis: In dem Lathe Modell wird Y Achse als Z Achse  

 

  ǳƴŘ ½ !ŎƘǎŜ ŀƭǎ  ½Ω !ŎƘǎŜ ōŜȊŜƛŎƘƴŜǘΦ 
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4.3 Layout von Tasten  

 

Symbol Beschreibung 

BASIS 
FUNKTION 

 
Setup 

 
ABS / INC  

 
Inch / mm 

 
Referenz 

 
Preset 

---  
Ziffertasten 

ZIFFERTASTATUR 

 
Toggle Sign 
(Umschalter) 

 
Dezimalzeichen 

 
Enter 

 
Cancel (Abbrechen) 

 
Toggle Tasten 
(Umschalter) 

 
Navigation Tasten 
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Rechner Funktion 

ALLGEMEINE 
FUNKTIONEN 

 
½ Funktion 

 
SDM Funktion 

 
Funktion Taste 

 
Bolzenloch (PCD) 
Funktion  

Fräsmaschine 
onenKTIONEN 

 
Arc Contouring 
Funktion 

 
Winkelloch  Funktion 

 
Raster Loch Funktion 

 
Tool Offsets 

Millmaschine 
Funktionen 

 
Kegel Abrechnung 

 
Summing 

 
Vectoring 

 
Bolzenloch (PCD) 
Funktion 

EDM  SPECIFIC   
FUNKTIONEN 
 

 
Kreisbogen 
Bolzenloch Funktion 

 
Winkelloch Funktion 

 
PSD (Pre-Set Depth) 
Funktion 
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Achse Tasten für 
Simple, Mill and EDM 
version. 

Achsen   Tasten   
 

Achse  Quick Reset 
Tasten  für  Simple, Mill 
and EDM version. 

 
Achse Tasten   für  
Lathe version. 

 

Achse  Quick Reset  
Tasten    für  Lathe 
version. 
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5 Installation 

5.1 Montierung Optionen 

Zur Montierung der EL400 DRO stehen folgende Optionen zur 

Verfügung. 

 DRO mit einem Arm  (Code No. 0114-03-0110) 

 

 
No. Bezeichnung Qty.  No. Bezeichnung Qty. 

1 Gabelzinke 1  7 M10 X 70mm Bolzen 1 

2 Lagerbrücke 1 1  8 M10 nut 1 

3 M10 X 60mm 
Innensechskant 

1  9 M6 X 8mm Allen grub 
screw (Gewindestift) 

4 

4 M10 gestanzte 
Beilage 

4  10 M6 X 16mm 
Innensechskant 

2 

5 M10 Nylock nut 2  11 EL400 Serie DRO 1 

6 Nylon Distanzscheibe 4     
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 DRO mit zwei Armen (Code No. 0114-03-0120) 

 

 
 

 

No. Bezeichnung Qty.  No. Bezeichnung Qty. 

1 Gabelzinke 2  7 M10 X 70mm Bolzen 1 

2 Lagerbrücke 1 1  8 M10 nut 1 

3 M10 X 60mm 
Innensechskant 

2  9 M6 X 8mm Allen grub 
screw (Gewindestift) 

4 

4 M10 gestanzte 
Beilage 

6  10 M6 X 16mm 
Innensechskant 

2 

5 M10 Nylock nut 3  11 EL400 Serie DRO 1 

6 Nylon Distanzscheibe 6     
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 DRO (Drehbank) Lathe mount stand (Code No. 0114-03-0140) 

 
No. Bezeichnung Qty.  No. Bezeichnung Qty. 

1 Stange für (Drehbank) 
Lathe stand 

1  6 M10 nut 2 

2 Auflageplatte für 
(Drehbank) Lathe Stand 

1  7 M6 X 8mm Allen 
grub screw 
(Gewindestift) 

4 

3 M10 X 50mm CSK 
Innensechskant 

1  8 M6 X 20mm 
Innensechskant 

3 

4 M10 gestanzte Beilage 2  9 M6 gestanzte 
Beilage 

3 

5 M10 X 40mm Bolzen 1  10 EL400 Serie DRO 1 
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 DRO Lathe mount stand mit einem Arm (Code No. 0114-03-

0150) 

 
No. Bezeichnung Qty  No. Bezeichnung Qty 

1 Stange für (Drehbank) 
Lathe stand 

1  9 M10 X 70mm Bolzen 1 

2 Auflageplatte für 
(Drehbank) Lathe Stand 

1  10 M10 Nut 1 

3 M10 X 50mm CSK 
Innensechskant 

1  11 M10 Nylock nut 1 

4 Gabelzinke  1  12 M6 X 20mm 
Innensechskant 

3 

5 M10 X 60mm 
Innensechskant 

1  13 M6 gestanzte Beilage 3 

6 Nylon Distanzscheibe  4  14 M6 X 8 mm Allen grub 
screw (Gewindestift) 

4 

7 M10 gestanzte Beilage 5  15 EL400 Serie DRO 1 

8 Distanzscheibe zwischen 
Gabel  

1     
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 Schwenkbare DRO  (Code No. 0114-03-0130) 

 
No. Description Qty.  No. Description Qty. 

1 Gabelzinke  1  7 M10 Nylock nut 2 

2 M10 nut 3  8 M10 X 40mm Bolzen 1 

3 Schwenkträger 1  9 Nylon 
Distanzscheibe 

4 

4 M10 X 60mm 
Innensechskant 

1  10 EL400 Series DRO 1 

5 Schwenkblock 1  11 Sechskantschraube 
M10 X 600mm 

1 

6 M10 gestanzte Beilage 7     

 


